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作品简介：

本作品以单片机为控制核心，具有超声波避障、无线数据传输、语音报警、气体检测、GPS跟踪定位等功能，可实现可燃有毒有害气体监测预警及管道电磁阀的控制，能够攀爬楼梯实现不同楼层间的无线巡逻和远程监控等。

科学性：该作品结构简单、功耗低，具有良好的越障性和抗倾覆性，反应迅速，可满足诸多复杂环境对移动机器人灵巧载体的探测需求。
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创新性：该机器人采用四连杆悬挂系统，其前后轮均装有转向装置，通过对车体的差速主动控制，增强其运行过程中的前进动力和平稳性，提高了机器人的越障能力。

实用性：作品采用单片机控制和无线通信相结合的控制技术，采用具有良好越障性能的机械结构设计，可实现多楼层巡逻、有害可燃气体浓度检测、火灾报警、视频监控、GPS定位等功能，可及时排除险情，确保工厂人员及财产安全，其巡逻安保能力解放了劳动力，提高了效率，营造了和谐安全的生产生活环境。
